


Актуальность
 В настоящее время на территории Российской Федерации сильно развиваются 

такие направления как приусадебное хозяйство. Сельское хозяйство, связанное с 

выращиванием различных культур в средней полосе России, всегда считалось 

достаточно высоко рискованным. Для тепличного выращивания культур, в средней 

полосе, требуется поддержание оптимальных параметров .

 Для крупных и средних фермерских хозяйств на рынке существуют комплексы по 

поддержанию необходимого микроклимат, но они слишком дорогие и 

нуждаются в профессионалах. Существуют системы, зачастую решают только 

одну задачу.Так же многие из систем имеют пропри тарный код.



Цели и задачи проекта 
 Цели:

 - Создать такой контроллер, который бы смог комплексно 
анализировать и поддерживать необходимый микроклимат; 

 - Иметь небольшую стоимость;

 - Иметь простую возможность повторения;

 - Иметь возможность подключения различных датчиков и исполнительных устройств;

 Задачи:

 - Изучить основы электрических схем; 

 - Изучить основы сборки; 

 - Изучить язык программирования  С++; 

 - Написать код на C++,который смог бы выдавать на экране параметры работы теплицы и 
при изменении, менял бы освещение, открывал и закрывал форточку и др.;

 - Собрать макет с работающим контроллером 



Методы и материалы:
 Основой для построения контроллера теплицы были выбраны: 

1)Контроллер Arduino Uno

 2)Датчик температуры DS18B20

 3)Датчик влажности capacitive soil moisture sensor v1.2

 4)Датчик освещённости GY-30

 5) Релейный модуль HJR-4102-L-5V

 6)Датчик реального времени DS3231



Этапы разработки 

 1)Разработка логической схемы работы контроллера теплицы;

 2)Разработка принципиальной схемы контроллера теплицы;

 3)Написание кода контроллера теплицы на основе логической и 

принципиальной схемы

 4)Создание полнофункционального макета теплицы с 

разрабатываемым контроллером

 5)Устранение найденных ошибок и проверка 

работоспособности контроллера



Разработка логической 

схемы
 Мною была разработана логическая схема контроллера для 

теплице,сделанная в MS Visio.



Разработка принципиальной 

схемы контроллера теплицы
 Мною была разработана принципиальная схема контроллера 

для теплице, сделанная в Fritzing.



Создание макета

 Для начала, я разобрался с каждым датчиком, реле и 

дисплеем.

 У меня получилось собрать макет:

К Arduino Uno сверху 

подключено реле, датчик 

температуры, влажности, шина 

I2C,к которой подключён 

дисплей и датчик 

освещённости. Ещё я подключил 

макетную плату.



Создание программы для 

макета
 Для работы макета,я написал программу на языке 

программирования C++: 



 Далее я купил корпус ,для моего проекта и lcd display 20x4 и 

разместил в корпусе все элементы моего проекта.



Программа 



Фотография работы



Заключение

 В результате проделанной мною работой, я построил 

логическую и принципиальную схему, создал макет и написал 
код для него, чтобы он смог выводить данные на дисплей. 

Доработал его и исправил ошибки. Познакомился и смог понять 

основы сборки контроллера, как работают датчики и другие 

устройства.
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